| ]
o

‘ X7 X6 X4
D, e e O ® @ ®
A B e c11
1w = c3 @ Ul Xb ® N0
B ®
B m
B m
LI |
LI |
LI |
LI |
LI |
10|= =
LI |
LI |
LI |
LI |
LI |
LI |
LI |
B m
LI |
20| = =
B m
LI |
B m
LI |
B m
E m
LI |
LI |
229 (= =

Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
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Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. | 30082007 Zander
Langenmage Gepr. Netz—Modul (Slave>
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmaBe QS Dateiname: NETZS.PCB
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 1
von 2
1.40.536 593.8
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