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Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. | 4-Jan-2007 | Zander
Ldangenmape Gepr. agaatisiert | KC K7 79001 - ROM-Modul 8+2
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmaRe QS Dateiname: Z9_rom8.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 1
von 2
1.40.535 829.7
MaBstab SCALE: 1.00 | Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0
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Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. | 3-Jan—2007 | Zander
Langenmage Gepr. sswatisiers | KCB/ /29001 - ROM-Modul 8+2
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmaRe QS Dateiname: Z9_rom8.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 2
von 2
1.40.535 829.7
MaBstab SCALE: 1.00 | Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0




