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Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Leiterbild L-Seite
ZET
Dat N
MaBe ohne Toleranzangabe om ame Benennung
Bearb. | 28.08.2003 Zander
LdngenmaBe Gepr. digtdisiet | KC87,29001 — 192k -SRAM-ROM-Modul
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmaBe QS Dateiname: sram_rom.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 2
von 2
51.05758.3930
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