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Anst euer baugr uppen fiar Al phat astatur K7659

1. Funkti onsbeschrei bung

Di e Schal tung dient der Nachbildung der fir den Z1013 vorgese-
henen 8x4-Tastatur, sowie der Abfrage der gegebenen Al pha-
tastatur K7659 (12x8-Matrix mt 82 Tasten). Alle Zeichen, die
auf der Al phatastatur entstehen, missen an den Z1013 so
wei t ergegeben werden, dalR sie der Kodierung der 8x4-Tastatur
ent sprechen.

Zur Realisierung dieser Aufgabe befindet sich auf der Zusatz-
baugruppe eine CPU (U 880). Diese CPU, als auch die CPU auf
dem Z 1013 haben Zugriff auf einen statischen 4-Bit-RAM
(7489). Der Zugriff wird durch den Miltiplexer (DL 257) ge-
steuert. Die CPU auf der Zusatzbaugruppe arbeitet mt einem
ei genen Taktgenerator bei einer Taktfrequenz von etwa 1 Miz.
Die Stronversorgung erfolgt UUber den Steckverbinderanschl ul
zum Z 1013 und wird durch diesen gewdhrleistet. Witerhin
besteht eine Verbindung mt dem Z 1013 uber die Reset-Leitung.
Dadurch begi nnen beide Schaltungsteile (Z 1013 und Zusatz-
baugruppen) nach Reset inmer im G undzustand.

Die CPU der Zusatzbaugruppe spricht zunachst den EPROM (U2716)
an, auf welchem sich das Programm befindet. Danach wrd auf
den unteren 12 Bits des Adrelbusses eine Adresse an die Al pha-
tastatur gegeben, welche jeweils eine Spalte aktiviert.
G eichzeitig sind Uber den Bustreiber (DS 8286) die Zeilen-
| ei tungen der Al phatastatur an den Dat enbus der CPU gel egt.
Wrd nun eine Taste gedrickt, so entsteht zur ausgegebenen
Adresse ein 8-Bit-Datenwort, welches die CPU mt Hilfe einer
i m EPROM befindlichen Tabelle in ein 4-Bit-Datenwort und eine
4-Bit-Adresse wandelt. Unter dieser 4-Bit-Adresse schreibt die
CPU das 4-Bit-Datenwort in den RAM Wahrend des Schrei bvorgan-
ges ist das RS-Flip-Flop (Gatter 2.1 und 2.2) (Gatter 2.4 und
2.3) gesetzt und verhindert einen Zugriff des Z 1013 auf den
RAM (Mul tiplexer ist auf A geschaltet, Gatter 1.1, 1.2, 1.3,
1.4 sind blockiert). Danach kann der Z 1013 auf den RAM
zugreifen. Die Uber den Spaltentrei ber ausgegebene Spaltennum
mer wird mt Hilfe der Gatter 3.2, 2.2, (3.1, 2.1) 4.1, 4.2,
5.1, 5.2 in eine Adresse gewandelt, die gleichzeitig Uber den
auf B geschalteten Miltiplexer am RAM anliegt. Der RAM I nhalt
gel angt Uber die gedffneten Gatter 1.1, 1.2, 1.3, 1.4 an den
PO Port B (Bit 0-3) des Z 1013 und wird dort als Zeilen-
i nformati on ei ner 8x4-Tastatur interpretiert.

Es konnen alle Zeichen, die Uber die 8x4-Tastatur des Z 1013
errei chbar sind, an den Z 1013 gegeben werden. Tastenbel egung
der Al phatastatur sow e Servicefunktionen kénnen Uber den 2K-
EPROM U 2716 progranmm ert werden.

Anner kung: )
ROT/ Kursiv dargestellte Angaben beziehen sich auf die Anderungen in der
erweiterten Version von Matthias Haustein.



2.

| nbetri ebnahne der Baugr uppe

Zur | nbetriebnahnme sind notwendig: 1. Vielfachnesser

Gszi |l | ograph
Z 1013
Al phat astatur K 7659

o

Zunachst wird ohne angeschl ossene Al phatastatur gearbeitet.
CPU und EPROM si nd noch ni cht eingel 6tet.

Mt dem Vielfachnmesser werden alle Punkte der Betriebsspan-
nung genessen.

Mt dem Gszillograph wird der Takt genmessen. Notwendig i st
ein Takt von etwa 1 MHz und ein Tastverhaltnis von 1:1.
Gegebenenfal I's sind durch Anderung der Kapazitaten am Takt-
generator (Gatter 3.4, 3.5, 3.6) diese Werte einzustellen.

Die vom Z 1013 komenden Spaltensignale werden durch die
Gatter 4.1 und 4.2 zusammengefallit. Die Ausgange sind zu
nessen.

Durch den DL 074 wird jeweils eine 2:1-Teilung realisiert.
Pin 5 (DL 074) muB3 di e hal be Frequenz gegentber Pin 3, Pin 9
wi eder die hal be Frequenz zu Pin 5 aufwei sen.

Nach Anschl uf3 der CPU nuf3 auf allen Adreldl eitungen ein Signal
vor handen sein. Ebenso muf3 MREQ ei n Signal aufweisen.

Der Ausgang (Pin 1) des Adreldekoders (MH 7442) mul3 nadel -
form ge | npul se auf wei sen.

Nach Einl 6ten des EPROMs nuld Ausgang 2 des Adrel3dekoders
Si gnal e auf wei sen.

Di e Tastatur kann angeschl ossen werden.



Stiuckliste 1.5

01 06123305

VEB Robot ron-El ektroni k Ri esa

1.43.611050.6 G |Tastaturanschlul3 Z 1013
1|1.43.611050.6 E |Leiterplatte 1 (ST
2|0.7816.6019.7 M |Steckerleiste 112-26 TA 29331/ 04 1 [ST
3|0.7816.6047.5 M |Steckerleiste 302-39 TA 29331/ 04 1 [ST
410.7852.5851.3 M |Schaltkreis U 2716 C TG 43077 1 |ST
5]10.7852.3426.8 M |Schaltkreis U 880 D TG 26176 1 |ST
6|0.7852.5561.7 M |Schaltkreis DS 8286 TG, 39866 1 [ST
710.7852.2510.5 M |Schaltkreis MH 7442 CSSR 1 [ST
8|0.7852.5457.7 M |Schaltkreis DL 257 D TG 39866 1 (ST
910.7852.2392.5 M |Schaltkreis MH 7489 CSSR 1 |ST
10{0. 7852.5200.3 M |Schaltkreis DL 000 D TG 39866 2 |ST
11(0.7852.2401.4 M |Schaltkreis D 104 D TG 38657 1 [ST
12(0.7852.5274.1 M |[Schaltkreis DL 074 D TG 39866 1 (ST
13]0. 7873.3530.4 M |Di ode SAY 30 TG. 200- 8466 12 |ST
14]0.7873.3065.1 M [SW330 Ohm 5% 23.207 TK 200 TGL 36521 1 |[ST
15[0. 7873. 4005.3 M [SW1 kOhm 5% 23.207 TK 200 TGL 36521 6 |[ST
16|0. 7873.5005.2 M |SW10 kOhm 5% 23.207 TK 200 TG 36521 | 14 (ST
17[0.7873.6005.4 M |SW 100 kChm 5% 23. 207 TK 200 TG 36521 12 [ST
18(0. 7787.0107.6 M |EDVU 63 V 1/20 TG 35781 2 |ST
19(0. 7852.5220.4 M |Schaltkreis DL 020 D TG 39866 ST
20|0.5067.5538.3 M [Hohl niet A 2,5x0, 25x15 TG 0- 7340 3 |ST

16. 4. 86 HuR
Stiuckliste 1.5




Die folgenden Tasten sind mt BASIC - STRINGS oder Funktions-
kodes bel egt:

Tast e + Shift + CTRL
FO1 | NPUT | NKEY$ J 100 (Enter)
FO2 PRI NT STRI NG ABS (
FO3 FOR Rl GHT$ SR (
FO4 STEP M D$ SIN (

FO5 NEXT LEFT$ COs (
FO6 CALL | NSTR TAN (
FO7 W NDOW CHR$ ATN (
FO8 POKE DOKE EXP (
FO9 PEEK DEEK I NT (
F10 DATA READ RESTORE
F11 STOP RENUMBER BEEP

F12 GOro | NCHAR SETCHAR
F13 GOSuUB OUTCHAR L OOKCHAR
F14 RETURN BYE MOVECHAR
F53 EDI T SAVE LOAD

E53 AUTO CLEAR DELETE
D53 RUN (Enter) PAUSE CONT

C53 LI ST LI NES NUL L

F95 Shift-Lock und G afi k aus

D13 INS (Code = 1) DEL (Code = 14H) NEW ( Ent er)
El14 TRON TROFF W DTH

I m Grafi kbereich gi bt es keine Stringausgabe.



Codi erung der Sonderfunkti onen

Dezi mal Hexadez. Funkt i on Tast e al s Parall el code
enpf ehl en

01 01 CTRL A I NS

02 02 CTRL B

03 03 STOP CTRL C

04 04 CTRL D LI ST

05 05 CTRL E

06 06 CTRL F

07 07 CTRL G

08 08 - CTRL H

09 09 . CTRL |

10 0A CTRL J RUN

11 0B CTRL K

12 oC CLS CTRL L

13 oD Ent er CTRL M

14 OE CTRL N

15 OF CTRL O

16 10 CTRL P |

17 11 CTRL Q

18 12 CTRL R

19 13 PAUSE CTRL S

20 14 CTRL T DEL

21 15 CTRL U ESC

22 16 CTRL V CONT

23 17 Reserviert (S4/ G G afikunschal tung
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Stromlaufplan K 7659

Systemtrennstelle: X1

X1:B3

X1:B4

X1:B5

X1:B6

X1:B7

X1:B8

X1:B9

X1:B10 ———

X1:B1

X1:A1 XLA2 yq.a3 XLA4 yq.a5 XLAE yq1.p7 XLAB yq1.ag XLALO yq.577 XLAL2

*)1 Positionsbezeichnung der Tastelemente gemaf Belegungsplan

SP10 |sP11 [sP12 [sP13 |sP14 |sPi5 |sPi6 [sP17 |sP20 |sP21 |sP22 [sP23 )
%1
20 | Eo1 | E03 | E05 | EO7 | EOO | E11 | E13 Fo7 | Fos | Fos
—Z1_ | po1 | po3 | pos | Eor | Dog | D11 |cB13 D13 | Fos8
—22 | co1 | co3 | cos | co7 | cog | cit | Ao1 El4 | Foo | Fs3
—Z3 | Bo1 | Bo3 | Bos | BOo7 | Bo9 | E12 | Al0 For | Flo | E53
—Z4 | E02 | E04 | EO6 | EO8 | E10 | D12 | AOS Fo2 | F11 | D53 |Dicos AR
va )" coo
—Z5 | po2 | po4 | pos | pos | D10 | c12 | Doo Fo3 | F12 | cs3 AR
var 27 Es2
=]
26 | co2 | coa | cos | cos | cio | Eco | Aco |B [B | Fosa | F13 BY5 AR
99| 11 vis )" €52
Z7 Bo2 | Bo4 | Bos | Bog8 | B1o | Boo | A11 | coo | Fos | F14 | E95 AR
V39 u D52
5p v 27 cs2
1

X1:B11

X1:B12

X1:A13

X1:B13

X1:B2



INKEY / MOD

WIDTH

NEW

DEL

F95 Fo1 FO2 | Fo3 | Fo4 | FO5 | FO6 | FO7 | FO8 | FO9 | F10 | F11 | F12 | F13 | Fl4
INPUT |PRINT [FOR | STEP | NEXT |CALL [WINDOW|POKE |PEEK |DATO |STOP |GOTO | SAVE | RETURN
| ! " # $ % & ' ( ) = ~ |GRAPH| E14
\ 1 2 3 4 5 6 7 8 E/A  |TRON| TROFF
' { D13
CTRL Q W E R T Z U I @) P @ [ INS
SHIFT ? }
LOCK A S D F G H J K L + % ]
ENT
O < > ?
SHIFT Y X C \/ B N M ’ / SHIFT
(e S = |

Normalmodus

Tastenbelegung
Alpha - Tastatur

F53
EDIT

E53
AUTO

D53
RUN

C53
LIST




2 3 4 5 6 7 3
o a1 2 a3 e s Jas o e o o an a2 Jais s Jass
V2.04V2.1AV2.2—4 V2,342, 4—V2. 54V 2. 64V2. T—AV2.84-V2.94V2.164-V2. 1HhV2, 124 V2. 1842.14£-V2. 15
D10 NNNNTNTNTNTNTNTNTNTNTINTIN NN
D7 SAY30[SAY30[SAY30[SAY30[SAY30[SAY30[ SAY3USAY30[SAY30[SAY30[SAY30[SAY30[SAY30[SAY30[SAY30[SAY30 5p
D014 | o CPU a0 30 A0 D4 10 [ o L R3.1 100
DL 15 | 31 Al D11 D3__18 | 2 73 R3.2 100
01 |2 (32 m o bt D51 | o > N [32 R33 —100 D6
5p B8 |- na 8B A3 BD| | 52 D616 | .- ny 426 R3.4 100 P8 [
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