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- Aufbau der Schaltung auf dem Rasterfeld der Bustreiberplatine 1
- Die Spannungsversorgung kommt von der Bustreiberplatine (X1 und X2) GND
- X3, X4, X6 und X7 gehen an die entsprechenden Pins des FDC-IS (8272) auf der L-Seite
- X5 geht an Pin 9 des DL123 (D705) auf der L-Seite
-D701 = FDC, D705 =DL123
- aufgetrennt werden die Leitungen zum FDC Pin 22, Pin 23 und Pin 24 auf der B-Seite
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