..OO...O‘OCﬂYOSCOOOQ‘0.0Q.

& ‘.
5
‘...Q...
o—=

—
N\,
) N\
/@ -
[ ]
'..

1 IRAEET gmrnm "\
el < °. 1 F’,J’ ) 7

° q \ i \

° [ q >) (X X}

o | ) <

o | | 0 /

14 (S (/)

° L I ) () °

[ ] / [ ]

° o(gle og o o=

. N

) o [ QJ I ° ° IR 111 1 o o=

° ° ° o] [¢ °

(X ° ole [o] | [ L °

° o) |o|o|e| @ o

QLIS P

XA l °
° L
° °
Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Nomm QS
UEB Robotron
Elektronik Leiterbild B-Seite
Riesa
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung .
Bearb. | 03042010 Zander Leiterplatte
Ldngenmape Gepr. digitalisiert 721013 — ROM- Modul
Rundungshalbmesser Nomn
WinkelmaBe QS Dateiname: Z13_ROM.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 1
von 2
043 - 1030

Mapstab SCALE: 1.00 | Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0




° °
/ o83 o383 \ *
000000000000008 00 00—9 o o .,
_ 00 O o ] *—e uﬁ
DO O [ R *—e [
= D ——o » P AX)
= *—o —0 o—=o ] —=a0 ¥
= l L *—9 06—O R J .—._I L
Cumgugup © © ¢ & O I o O *—e R J ———o »
[ o0 »
0000000000900 — e  e_ o
T—/ - *——0 o0—o o
e ) *—o
/ —o »
o . ° oo = — s
= =3 X = e _o—9 »
c—-—oqoom—o ° ¢ o—o9 " o »
\ —O [ ] [ = ] [ ] -0
ool?oooooooooo —e D D = o
K o—e e 60— 5 ©
M \ ® 000 0—0 60— 5 o
o o oo *—o 0 »
- -0 O [ ] D [ ]
= — ) © © ) _ o
ommgueme 00000000000 = > L o
o o———o e o
®© e00000ccccocoe 0 o —o o o o
*r—e o—e ® *—e 9 o o
~—o —e e oa» s —e0 o
————o 0—0 o—o-0-0 1:_. :_. e o
[ R o [
-LI —————90 06— 0 —o9 o o
ofececccocqescocee o o ® 0600 o ° ,—/
. 1 1 o °
Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Nom QS
UEB Robotron
Elektronik Leiterbild L-Seite
Riesa
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung .
Bearb. | 03042010 Zander Leiterplatte
Ldngenmape Gepr. digitalisiert 721013 — ROM- Modul
Rundungshalbmesser Nomn
WinkelmaBe QS Dateiname: Z13_ROM.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 2
von 2
043 - 1030
Mapstab SCALE: 1.00 | Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0




