I [ ]
Ullm @ .X2:1.
.J . ox2:+ @ o
A B [ n ]
1 m = X2:3 an@®
E B [} 35 X2:2
= = 2 N ™
B m D1 ] I:]@D: g 9
B B
B B
L |
B ®
10| 8 =
L |
L |
L |
L |
B B
B B
L |
L |
L |
20| =
HE B
EEE
B B
L |
yE_ =
B B
E B
yE =
R 29 |(m =
° @

Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. | 0211.2003 Zander
Ldngenmage Gepr. KC87 — Sprachmodul
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmapRe QS Dateiname: Z9SPRACHC.PCB
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 1
von 2
1.40.536 533.5
MaBstab SCALE: 1.00 | Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: C




AN R R NS NRNNNNRONERNNNERNNNNMNNNERRNY

A
mil'm
B
=
o
[ ]
]
]
=
g8 =
% 10| ®
[]
®
o []
% ]
P ]
©
=4 L]
| [
"g-' L}
]
3 =
. 20| ®
v =
4
0 [
[ ]
E []
o [}
Y ]
e L]
o [}
29 | m

UB857D

o o°-:°
> [} [ ]
gll.
G e ¥
>—|:]E|_\¢D c (=
T —] I.D
w

Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. | 0211.2003 Zander
Ldngenmage Gepr. KC87 — Sprachmodul
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmapRe QS Dateiname: Z9SPRACHC.PCB
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 2
von 2
1.40.536 533.5
MaBstab SCALE: 1.00 | Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: C




	Sprachmodul
	Bestückungsplan
	Bestückungsplan mit Werten


