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Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
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Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. |19-Sep—2007 Zander
LdangenmagBe Gepr. digitalisiert KC8/ - 64k-RAM—Modul
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmaBe QS Dateiname: Z9_ram64.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 1
von 2
Modul 1.6640.01080 1. 6640. 02080
Mapstab Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0




DIP-Schalter
J $5219C
X1 &4%] 8216 1l 2164 c
AR 1k - |¢
a a N —
= ] DLOO3 > B 0 2164 1S
™ 5 @© A
3 c = ra 1] 8216
2 = (= T 1 2164 S
ﬁ 10 i [] DL257D It
: all[= Qf [ bL2s3D 1 2164 IS
o + <+
& o l|f= [] DL257D
. ol|| = ] 2164 c
'E =111" 1 pLOOOD IS
[} o o
— 8205
5 2Q o[ 1 220pH = 0 2164 ||E
¥ +
o ol 0 ploo4
? |||m ] bLO74D T00p 1 0 2164 1S
a a +
o= 150p =— ] pLoo2
- 1 2164 |'E
] pLOO4 -
w ¥ +
47us10 47us10 47us10
Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. |19-Sep—2007 Zander
LdangenmagBe Gepr. digitalisiert KC8/ - 64k-RAM—Modul
Rundungshalbmesser Norm
WinkelmaBe QS Dateiname: Z9_ram64.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 2
von 2
Modul 1.6640.01080 1.6640. 02080
Mapstab Variantenstiickliste Ers. f. I Revision: 1.0




