|:| Kabel ausgang s ]
o 53
X1 c3 593 Rag
o f N ] —— u21
A o ma ﬁ% & lD[:I[:ID |_|o X8 |veiss
@ o x15§ng| ne [ PP xagrot
ol D1 ~_R8 i
: : d B U5 _E%% X13weiss
: : - —E 5;0 S 578 X14 weiss
10 o @ — == + 9N X7 |weiss
o o B 3 |:2 32 DD[I ‘°|°*x11
ml p2 [] X4 ) g ek K e O
: : D &) 24& X5 |weiss
s = |E . Y X6 |weiss
o = 5 u1g & N RT7
= I 03 [1=%, mD[I A x1qblau
A L o | PUURE folom
20 o @ bt & = of X9 blau
a o ! < N2 []
;o il A |
: : - ~ 4 a S R29 g3 Y R46 lg
: : O O 5[] u 18 N [:IQ | .
.. 05 [} R2E_ ml EE ook
RI3 fa (% N1 [T
|:| u22
Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. (11-Feb—2002
Ldngenmage Gepr. 29001 - AD-Umsetzer -Modul
Rundungshalbmesser Norm
Winkelmafe Qs Dateiname: Z9_adu.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 1
von 2
1.40.630003. 2
MaBstab 141 Variantenstickliste Ers. f I Revision: 1.0




Kabel ausgang, o ]
[] R
100u/16 SSee
5 X1 5 i1 — sc2380&,:| 5855 g0
B (=)= (=) ~N
g B 5 22k 2 D[:I[:ID EéE weiss
22k e =
1k e o] [ordFH, [
el DS8282 [ 22k_k N § 2 veiss
ol = 2% 4k7 .
= ror SC2380 o R.100K veiss
10 LI a == R V! s : ueiss
S ] o] o DU e |
A DLO0O ] o of =
8 = g ﬁ SC3® B176 [] veiss
& @ a 5
= r | e §| 6 sc23gp - 22D weiss
o = N S Q== 100k
s = bozo , Mz & §D blau
20 & = ﬁﬁk 22k gE e Eéé blau
a 1 ! N Bt76 [| 11~
»on Ds8205 [ . v & & " /
o = % % cﬁ' 9| 10k c3080. 10_oT< N
| 3 2k2 S -
| I N [Iﬁ scS3sl g][gl@
o ] (@] )N {
= - oLissn [1L2;[<2—SC2380 & #F *E BIz6 [} & &
|:| SC308D & E § §
Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
UEB Robotron Belegungsplan
ZET
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. (11-Feb—2002
Ldngenmage Gepr. 29001 - AD-Umsetzer -Modul
Rundungshalbmesser Norm
Winkelmafe Qs Dateiname: Z9_adu.pcb
Klass.—Nr. Typ Zeichnungs—Nr. Blatt 2
von 2
1.40.630003. 2
MaBstab 141 Variantenstickliste Ers. f I Revision: 1.0




