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I Revision:
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1000

Belegungspl an
Benennung

21013
Dateiname: Z1013.pcb
Zeichnungs—Nr.

043

Ers.

Name
Zander
digitalisiert

Datum
31.05.2016

Variantenstiickliste

Bearb.
Gepr.
Norm
QS
Typ

RER
241

W6 - W7 = 8x8-Matrix

UEB Robotron

MaBe ohne Toleranzangabe
LdngenmaRe
Rundungshalbmesser
WinkelmaRe

Klass.—Nr.
MaBstab

Die Wickelstifte WS bis W7 wurden erst in spaeteren Uersionen verbaut

und die Leitung 5P in der Naehe von W7 auf der B-Seite getrennt.

W5 - W6 = 8x4-Matrix
siehe Ergaenzungsblatt
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