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Ausg./Vers. | Antrag Anderung Datum Gez. Gepr. Norm QS
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Leiterbild B-Seite
ZFT
Datum Name
MaBe ohne Toleranzangabe Benennung
Bearb. |13-May-2006
LdngenmaBe Gepr. Rechnerbausteln
Rundungshalbmesser Normmn
Winkelmage Qs Dateiname: kc87_1.pcb .GTL
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